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Innovationsprojekt Indoor Chair-Walker

Betagte Personen benétigen im Alltag haufig Gehhilfen, um in ihrer
Mobilitat nicht eingeschrankt zu sein. Die Gehhilfen (im Speziellen
Rollatoren) bendtigen oft viel Platz, wenn sie nicht in Gebrauch sind. Dies
ist zum Beispiel wahrend des Essens am Esstisch der Fall. Dort mUssen
die Rollatoren separat ,parkiert werden und verschwenden dadurch
Platz. Fir den Heim-, Reha- und Privatgebrauch wurde in einer bereits
abgeschlossenen Projektarbeit ein Prototyp-Modell entwickelt, welches
diese Problematik 16st und auch weitere geforderte Alltagssituationen
bewaltigen kann. Dieses Modell soll nun hergestellt und sorgfaltig gepruft
werden. Die anschliessende Auswertung soll in ein Redesign einfliessen.
Als Basis dient ein physischer Prototyp, mit dem eine Risiko-
Gefahrenanalyse mit Auswertung durchgefuhrt wird. Die Risiko-
Gefahrenanalyse besteht aus diversen Tests, welche das gemeinsame
Ziel verfolgen, das komplette Verbesserungspotential der Konstruktion
aufzuzeigen.

Ein Teil der Analyse ist zum Beispiel die Untersuchung, ob die
bestehende Konstruktion die Anforderungen von aktuell gultigen Stuhl-
und Rollator-Normen erftillt. Die Erfillung dieser Normen gilt als
Verkaufsargument fUr den spéateren kommerziellen Handel.

Das Ergebnis der Risiko-Gefahrenanalyse ist eine Mangelliste, bei
welcher die bei den Analysen entdeckten Mangel aufgelistet und
zusammengefasst sind. Mit dieser Liste als Grundlage kann an einer
weiteren Optimierung und Entwicklung des Produkts gearbeitet werden.
Als zusétzliches Resultat ist eine mdgliche Umsetzung in einem Redesign
realisiert worden. Das Redesign ist als Computermodell erarbeitet, bei
welchem alle Mangel bestmdglich behoben sind. Dieses Modell darf nur
als eine Losungsmoglichkeit angesehen werden und dient der visuellen
Anschauung.
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3D-CAD-Modell des Indoor Chair-
Walker. In Sitzposition (cben) und in
Gehposition (unten).
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