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Roboterbar

Roboter sind unersetzliche Bestandteile in der heutigen Industrie. Sie
werden eingesetzt um repetitive, meist simple Aufgaben in oftmals
unangenehmen Umgebungen mit hoher Geschwindigkeit abzuarbeiten.
Repetitiv und mit hohem Zeitdruck verbunden ist auch die Arbeit eines
Studenten, der als Barkeeper an der Frackwoche fungieren muss.
Naheliegend also der Versuch, diese Arbeit einem Roboter zu delegieren.
Im Rahmen dieser Projektarbeit wurden von der ZHAW zehn
Industrieroboter, zehn mobile Roboter und Komponenten zur
Realisierung einer speicherprogrammierbaren Steuerung (SPS) zur

Diplomierende

. ) . i .. Lukas Muiller
Verflgung gestellt. Diese Mittel wurden genutzt, um eine automatisierte Fabio Studerus
Bar fUr die Nacht der Technik zu bauen. Stefan Welle
In einem ersten Schritt wurden die komplexen Aufgaben isoliert. Mit Hilfe Dozierenda

von Morphologischen Kasten konnten Ldsungsansétze generiert werden. Matthias Furrer
Daraus entstanden die verschiedenen Prototypen. Um die Theorie zu Joachim Wirth
bestéatigen, sind Versuchsaufbauten erstellt und damit die Prototypen
getestet worden. Mit diesen Erfahrungen wurden die definitiven Bauteile
konstruiert. Um die Herstellung zu vereinfachen und zu untersttitzen,
wurden einige 3D-CAD-Modelle der Bauteile entwickelt.

Die Planung der Grundkonstruktion wurde mittels 3D-CAD-Modell
durchgefuhrt. Dadurch konnten alle Bauteile richtig dimensioniert und
den Anforderungen entsprechend angepasst werden. Die Bestellungen
und vor allem der Zusammenbau verliefen auf diese Weise reibungslos.
Die Programmierung der SPS konnte parallel mit dem Aufbau
durchgefuhrt werden. Die vorbereitete Version musste an der Anlage
fertiggestellt und verbessert werden. Fur die Programmierung der
Roboter war es wichtig, den kompletten Aufbau verfugbar zu haben. So
konnten die Bewegungsablaufe der Roboterarme zuverlassig
programmiert werden, ohne dass sich die Positionen der Elemente
nochmals veréandern.

Die erfolgreiche Inbetriebnahme der Anlage endete mit einem
Ho6hepunkt, dem Barbetrieb wahrend der Frackwoche 2014.

Roboter beim Abflllen eines Getranks.
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