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HoloLens fur den (Drohnen-)Piloten

Die Piloten brauchen fiir eine sichere Flugdurchfiihrung eine Anzeige
wichtiger Flugparameter und die Sichtbarkeit ihrer Umgebung. Die
Rega ist ein gemeinnitziger Luftrettungsdienst in der Schweiz, welcher
Rettungs- und Suchaktionen in anspruchsvollem Gelande, wie
Gebirgen und lawinengefahrdeten Gebieten durchfiihrt. Fir solche
Einsatze werden oft Helikopter verwendet, aber gefahrliches Terrain
und schlechte Wetterbedingungen kdnnen bei hohen
Gefahrenpotential solche Einsatze verhindern. Genau bei diesen
Bedingungen sollen zukinftig Drohnen eingesetzt werden. Dank ihrer
geringen Groésse, tiefen Kosten und reduzierter Personalbedarf stellen
sie eine vielversprechende Alternative zu Helikoptern dar.

Damit die relevanten Informationen fur den (Drohnen-) Piloten
dargestellt werden kdnnen, ohne das Sichtfeld zu verdecken, kann auf
Augmented Reality Head-Mounted Display (HMD) zurlickgegriffen
werden. Die Méglichkeit gewisse Informationen hervorzuheben oder
eine Information auf einem Layer davor darzustellen, ist eine
vielversprechende Losung.

Im Rahmen dieser Arbeit soll die bestehende Applikation, die an der
ZHAW Hochschule fur angewandte Wissenschaften entwickelt wurde,
in mehreren Punkten verbessert werden. Zuerst soll die Kalibrierung
genauer werden, sowie bei schlechter Sicht, wie etwa starken Nebel
maoglich sein. Dazu kommt die Portierung auf eine neuere Unity
Version, wie auch auf das IL2CPP Scripting-Backend. Wahrend der
Bachelorarbeit ist noch die schlechte Performance der Mesh Map
aufgefallen. Dieses Problem wurde auch in dieser Zeit behoben.

Die bestehende Dokumentation der Applikation wurde tberarbeitet und
ein Wiki hinzugefugt. Damit sollten zukinftige Entwickler weniger
Einarbeitungszeit in das Projekt brauchen und die Dokumentation ist
somit wieder auf dem neusten Stand ist.
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